康复医学科手功能康复机器人招标技术参数 
一、技术参数

适用于手指关节功能性障碍患者的康复训练；

采用气动驱动；

▲通道数：≥2；

治疗时间1-60分钟，可调节；屈曲时间和伸展时间可调节；

训练强度≥2档，可调节；

▲训练模式至少需包括：镜像训练、被动训练、游戏训练、抗阻训练、助力训练和功能训练等；

具有五指和分指模式，五指和分指均可进行镜像训练、被动训练；

▲精细化分指被动训练，分指可进行手指操训练，分指被动训练模式≥10种；

▲助力训练有≥3档精度调节；有≥3种助力模式选择，包括屈伸、伸展、屈曲；可识别患者屈曲、伸展动作意识，协助完成训练；

▲具有虚拟情景，抓球、二指捏、三指捏分指功能训练；

具有压力保护功能、紧急停止功能；

▲具有防痉挛功能；

具有语音画面指导功能；

主机输出安全压力：-90KPa~130KPa，或大于此范围；

被动模式下手套大、小拇指弯曲角度≥180°；食指、中指、无名指弯曲角度≥270°；

患者手套长范围8~22cm，或大于此范围；有不同尺寸的手套供选配；

保修期≥3年。

二、系统配置

主机 1台；数据手套2只（左右各一只）；训练手套 2只（左右各一只）；五指管路 1根；分指管路 1根。

